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Знания: суть метода инерциальной навигации (ИНС); структуру построения, алгоритмы работы, модели погрешностей
современных платформенных и бесплатформенных ИНС. Умения: анализировать современное состояние и перспективы
развития элементной базы ИНС, строить дискретные рекуррентные алгоритмы БИНС на ДУС типа ЛГ, ВОГ и ММГ. Навыки:
исследования погрешностей современных БИНС на ДУС методом моделирования алгоритмов их работы на PC в пакете
MATLAB(Simulink)

http://physics.itmo.ru/ru/discipline/28549


Содержание курса

1 семестр

Структура построения, алгоритмы работы и модели погрешностей современных ИНС.
Изучение S-mod дискретных алгоритмов БИНС на ДУС в пакете MATLAB(Simulink

Структура курса

1. Метод инерциальной навигации. Классификация ИНС. Структура построения, алгоритмы работы современных
платформенных ИНС, модели погрешностей и их исследование с использованием пакета MATLAB(Simulink).

2. Структура построения, элементная база, алгоритмы работы БИНС на позиционных гироскопах и датчиках угловой
скорости. Современное состояние и перспектива их развития

3. Изучение S-mod алгоритмов БИНС на ДУС на PC в пакете MATLAB(Simulink). Исследование погрешностей современных
БИНС на ДУС методом моделирования алгоритмов их работы на PC в пакете MATLAB(Simulink)

4. Особенности построения дискретных рекуррентных алгоритмов БИНС на ДУС типа ЛГ, ВОГ и ММГ
5. Математические модели погрешностей БИНС. Анализ погрешностей системы по параметрам ориентации и

навигационным параметрам

Обработка на PC с использованием пакета MATLAB(Simulink) по дискретным алгоритмам
БИНС имитационных и реальных данных ИБ БИИМ на ДНГ и ЛГ, полученных при
стендовых испытаниях

Структура курса

1. Ком. занятие: Имитационное моделирование на PC в пакете MATLAB(Simulink) обсервационного режима работы БИНС
2. Имитационное моделирование на PC в пакете MATLAB(Simulink) режимов «жесткого» и «слабого» демпфирования

собственных колебаний погрешностей БИНС.
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