
Теоретические основы навигации

Лекторы:

 
Язык:
Русский
Трудоемкость:
3 з.е.
Форма контроля:
Экзамен

Лекции
(ак.час)*

Практические занятия
(ак.час)

Лабораторные занятия
(ак.час)

8 16

*1 академический час = 45 минутам

Основные понятия и определения в навигации; основные навигационные системы координат; описание физических полей
Земли; основные картографические проекции; небесная сфера.



Содержание курса

1 семестр

Основные понятия и определения в навигации. Кинематические параметры движения
объекта

Структура курса
Картографические проекции, электронные карты и электронные-картографические навигационные системы

Форма и размеры Земли, базовые направления, основные навигационные системы координат, линии и поверхности
положения, линии пути.

Физические поля Земли: гравитационное и магнитное.

Небесная сфера, измерение времени, особенности движения искусственных спутников Земли.

Методы навигации

Структура курса
Параметры ориентации: направляющие косинусы, углы Эйлера-Крылова, вектор конечного поворота, параметры Родрига-
Гамильтона, кватернионы.

Кинематические уравнения вращательного движения твердого тела

Навигационные параметры
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